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Hur kom vi hit?

Var står vi nu? 

Vart (kan) vi gå?



Var står vi idag

Samma typ av utrustning för vägyta sedan >25 år
Även om tekniken var ”färdig” för länge sedan så är det 
först på de senaste 5 åren som användning av bas-data 
har ökat samt att ytterligare parametrar kan skapas 
utifrån befintlig mätteknik.

Omfattande användning

Samma typ av utrustning för bärighet sedan >25 år
Kombination av olika information + GPR

Begränsad användning



1. Stillastående ->låg hastighet ->trafikhastighet

2. Låg upplösning ->högre upplösning

3. Enstaka sensorer-> Kombinerade sensorer ->”Allt i ett system”

4. Små datamängder ->Omfattande datamängd

5. Enstaka parameter ->Multipla parameter -> Komplexa parametrar

6. FoU -> Projektnivå -> vägnätsnivå

7. Enstaka användare -> Många användare

8. Krav som vara möjliga->Stora krav på tillförlitlig och användbar 

mätdata

Trender



Är mer ”mätdata” önskvärt?



Tre riktningar:

1. 3D, laser scanning, ”allt i ett system”

2. Anpassade system för entreprenader

3. Mätdata används



Trend 1

”allt i ett system”





Lehman&Patner LiDAR Technology



















Point versus Line scan







Trend 2

” anpassade system”





Trend 3

” data används i flera 
tillämpningar”





NÄR ANVÄNDS VÄGYTEMÄTNING?
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