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- E-moduliasfalt

Den dynamiska styvhetsmodulens temperatur och
frekvensberoende kan beskrivas med en masterkurva.
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Seismik! Lanken mellan Design-Falt-Lab

Stirsta beriiknade

Denna defors
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Liudvaagor - lank mellan dimensionerin

och kontroll 1 lab och falt
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Masterkurva vid 13 grader C
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Fordelar / Mojligheter ©

Vagornas utbredning ar direkt beroende av
materialets strukturella uppbyggnad. Vagorna
bar darfér pa information om styvhet (E-modul),

tjocklekar, vidhaftning mellan lager, sprickor osv.

Nackdelar / Svarigheter ®

Vagornas utbredning blir ofta komplex och
svartolkad i verkliga konstruktioner.
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Vs, hi, pi, vi

Berakning
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Section A: 090203al1 090127al 090209a1
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Section D: 090203a4 090127a2 090209a4
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Enkel utvardering av oversta lagret (AO och SO Lamb waves)

E~20 000 MPa vid T=10° C och f~7000 Hz
(Vs=1920 m/s, Poisson’s tal=0.18)




Mast. Coeff: 3.000728  1.374159 7 277116e-006  0.5055394 47 506 345
T T | _ !

Tref=10 deg CiR2=0.88776
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Exempel stamgaffel
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Accelerometer




Nils Ryden, Peab / LTH

Amplitud
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Acceleromete
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eigfreq_smsld(7)=6559.765047 eigfreq_smsld( 9)=9828 428068 eigfreq_smsld(12)=12358 285577 Max: 3,395
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Repeterbarhet | E | 50 matningar provkropp 1C 20 deg C

AE=-140 MPa (-0.6%)
motsvarar ca AT=+0.3° C
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Resultat fran labtillverkade

Rosoang Modo'st 47104311 Resonant Mode at 6.5502 kHz
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Resultat fran labtillverkade

Resonant Mode st 47043100 Resonant Mode at 6.5502 kHz

Sample 14 Mastercurve: 2.89652 16833 -006 032315 R2=099719
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Resultat fran labtillverkade

Tref=25 deg C
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» Profilerande matningar med kontaktlosa givare
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Microphone array

Ilﬂpﬂtfl_ source

[ eaky surface.wave

Surface wave ~ Concrete ~







Nils Ryden, Peab / LTH







Sammanfattning
e Seismik for oforstorande provning av
vagar ger lank mellan design-lab-falt.

e Ger dynamisk styvhetsmodul som
funktion av djupet (tjocklekar).

e Kan anvandas vid kvalitetsvardering av
nybyggda och gamla vagar.
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Metod
Vilka egenskaper mats: styvhetsmodul, tjocklek, homogenitet
Metodbeskrivning: NEJ

Tillganglighet: Oppet for alla!

Utvecklingspotential: JA
Utrustning
Kalibrering: NEJ

Kostnad: 1 accelerometer system (~60 kkr), 8 mikrofoner system (~200 kkr)
Finns olika varianter (enkla till avancerade): JA

Matning

Kapacitet: Manuellt ~5 matningar/h, Matvagn ~1000 méatningar/h

Vad paverkar resultatet: vatten, temp, underlag, sprickor, porositet etc
Referensprovning for kalibrering: NEJ

Precision, repeter- och reproducerbarhet: Ej klart? (varians labb ~0.1%, varians falt ~4%)
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Redovisning av matresultat

Hur presenteras resultaten (medelvarden, min, max, std): Ingen standard finns!

Missar vi nagot: JA férmodligen?
Snabbheten i bearbetning och redovisning: Under utveckling
Direktbild for produktionsstyrning: NEJ inte i dagslaget

Objektmatning (kvalitetskontroll, inventering): JA

Ovrigt
Vem gor matningar och utvardering - entreprendr, konsult, bestallare: Alla?

Finns utrustningarna tillgangliga pa marknaden: JA delvis




